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ARTICOLO DISTRIBUITO DA

� MOTORI ASINCRONI � SLITTE VARIE 
� MOTORI IN C.C. � SLITTE MOTORIZZABILI
� MOTORI A MAGNETI PERMANENTI � RUOTE
� MOTORI PASSO PASSO � CALETTATORI
� MOTORI BRUSHLESS � MANIGLIERIA ELESA
� MOTORIDUTTORI � VITI T.P.N. E RELATIVE CHIOCCIOLE
� MOTOVARIATORI � VITI A RICIRCOLAZIONE DI SFERE
� MARTINETTI � AZIONAMENTI  BRUSHLESS , IN C.C. A 

TRANSISTOR, MOSFET, SCR, ECC.� ATTUATORI
� INVERTERS - SOFT START� RINVII ANGOLARI
� ENCODERS � LIMITATORI DI COPPIA
� RIGHE OTTICHE� PULEGGE A GOLE 
� ELETTROMAGNETI� PULEGGE DENTATE
� VISUALIZZATORI - POSIZIONATORI  � PULEGGE CON BUSSOLE TAPER 

INTERPOLATORI - MISURATORI - LOOK
TACHIMETRI - VOLMETRI - � PULEGGE VARIABILI
TEMPORIMETRI� CINGHIE TRAPEZOIDALI

� P L C   E   LOGICHE PROGRAMMABILI � CINGHIE DENTATE
CON RELAZTIVA PROGRAMMAZIONE � CINGHIE PER VARIATORI
PERSONALIZZATA

� CATENE VARIE 
� QUADRI ELETTRICI

� PIGNONI PER CATENE
� RULLI E RELATIVI COMPONENTI

� INGRANAGGI A MODULO
� ASPIRATORI  E  VENTILATORI

� CREMAGLIERE
� PROFILATI IN ALLUMINIO

� COPPIE CONICHE
� ADESIVI INDUSTRIALI

� GIUNTI VARI
� SISTEMI DI LUBRIFICAZIONE 

� SUPPORTI AUTOALLINEANTI CENTRALIZZATA

Realizzazione di trasportatori e macchine speciali con profilati di alluminio
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b) Gli angoli di articolazione   devono essere uguali (vedi FIGURA 5). Gli alberi possono spostarsi fra di loro solo 
parallelamente oppure simmetricamente. I fori spina non devono essere praticati in corrispondenza delle forcelle per 
evitare il loro danneggiamento (vedi FIGURA 6).
The joint angles    must be equal (see PICTURE 5). The shafts can only be moved one from the other either parallelly or 
symmetrically.
Pin holes must not be executed over the yokes to avoid their damaging (see PICTURE 6).    

Impiegando due giunti singoli contrapposti rispettare l’allineamento delle forcelle interne. Negli alberi allungabili osservare 
inoltre che le frecce stampigliate combacino (vedi FIGURA 3 CORRETTO, FIGURA 4 ERRATO).
When using two opposite single joints respect the alignment of the inside yokes. In extensible transmissions also pay 
attention that the little arrows stamped tally (see PICTURE 3 CORRECT, PICTURE 4 WRONG).    

Per ottenere un moto rotatorio uniforme impiegare sempre due giunti singoli contrapposti oppure un giunto a snodo 
doppio. I supporti degli alberi vanno posizionati il più vicino possibile ai giunti (vedi FIGURE 1 e 2).
To obtain a uniform rotary motion always use  either two opposite single joints or one double joint. The pillow blocks are to 
be positioned as close as possible to the joints (see PICTURES 1 and 2).            

ISTRUZIONI PER UN CORRETTO MONTAGGIO
INSTRUCTIONS FOR A CORRECT FITTING UP

30


	Pagina 31

