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Costruzione e caratteristiche

Figura 2: Capacità di carico del tipo KR

Figura 1: Attuatore compatto THK tipo KR

Capacità di carico uguale
in tutte le direzioni
I doppi ricircoli di sfere dell’attuatore tipo KR sono dispo-
sti con angolo di contatto a 45°. Grazie alla capacità di cari-
co uguale in tutte le direzioni (radiale, radiale rovescia e late-
rale), è possibile montare l’attuatore tipo KR in qualsiasi posi-

zione. Questo tipo di attuatore, quindi, è particolarmente
adatto per applicazioni con carico simultaneo in varie
direzioni, come ad esempio i robot ad assi XY.

Grazie alla rotaia esterna e all’integrazione di guida a
ricircolo di sfere e vite a ricircolo di sfere nel carrello inter-
no, è possibile ottenere un sistema compatto dalle dimen-

sioni contenute con caratteristiche di rigidezza e precisione
elevate.

Attuatore compatto THK tipo KR
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Figura 5: Contatto delle sfere per il tipo KR

Figura 3

Struttura a rigidezza elevata
L’uso funzionale di un profilo a U in acciaio come rotaia
esterna consente di migliorare notevolmente la rigidezza
complessiva in presenza di carichi a sbalzo e di momen-
ti flettenti. 

Inoltre, la sezione dell’attuatore tipo KR riduce al minimo
la flessione, per cui è possibile utilizzare il sistema con cari-
chi a sbalzo.

Tabella 1

1) Ix = lx = momento di inerzia dell’asse X (mm4)
2) Iy = ly = momento di inerzia dell’asse Y (mm4)

Asse Y

Baricentro

Asse X

KR33 6,2 � 104 3,8 � 105 0,66

KR30H 2,7 � 104 2,8 � 105 0,50

KR26 1,7 � 104 1,5 � 105 0,39

KR20 6,1 � 103 6,2 � 104 0,26

KR15 9,08 � 102 1,42 � 104 0,104

KR45H 8,4 � 104 8,9 � 105 0,90

KR46 2,4 � 105 1,5 � 106 1,26

KR55 2,2 � 105 2,3 � 106 1,50

KR65 4,6 � 105 5,9 � 106 2,31

Rotaia lx �mm4�1)
ly �mm4�2) Peso W

�kg/100mm�

Struttura a elevata precisione 
La disposizione da tempo collaudata delle quattro piste di
sfere ad arco circolare con contatto su due punti consente
di applicare un precarico definito e di ottenere una corsa
senza gioco caratterizzata da rigidezza elevata. Inoltre, gra-
zie alla minima variazione della resistenza all’avanzamen-
to per cambio di carico, è possibile ottenere precisione di

posizionamento fino a 20 �m e ripetibilità inferiore a ±3 �m.
Dato che la posizione del centro della vite a ricircolo di sfere
e delle piste della rotaia è pressoché identica, è possibi-
le evitare coppie e rotazioni sia sul piano orizzontale sia su
quello verticale.

Asse di rotazione
delle sfere

La gola ad arco circolare minmiz-
za lo scorrimento differenziale
regresso in caso di precarico
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Struttura più compatta
Grazie alla rotaia esterna e all’integrazione dei ricircoli
delle sfere e della vite a ricircolo di sfere nel carrello che
si muove internamente, la struttura dell’attuatore tipo KR

è estremamente compatta e garantisce precisione e rigi-
dezza elevate.

10
 m

m

10 mm

KR33 KR65KR55 KR20 KR26 KR46KR15

Figura 6: Sezioni del tipo KR supercompatto a confronto (scala 1:1)

Figura 7: Sezione dei tipi KR compatti (scala 1:1)
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Tipi disponibili

    KR-A

    KR-B

    KR-C

    KR-D

Modello standard della serie KR con carrello
lungo.

Attuatore con due carrelli interni lunghi per garan-
tire rigidezza, precisione e capacità di carico mag-
giori.

Stessa versione del tipo A ma con un carrello
interno più corto (disponibile per i modelli KR30H,
33, 45H e 46).

Stessa versione del tipo C ma con due carrelli
interni corti per garantire rigidezza elevata in con-
dizioni d’uso particolari (disponibile per i modelli
KR30H, 33, 45H e 46).
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Caratteristiche tecniche

PT

PRPL

PT

L’attuatore tipo KR è costituito da una guida lineare, una vite a ricircolo di sfere e supporti fissi. Per le capacità di carico,
vedere la tabella 2.

Guida lineare
L’attuatore tipo KR può supportare carichi in direzione radiale, radiale rovescia e laterale, con capacità di carico uguale in
tutte le direzioni. I relativi valori sono riportati nella tabella 2.

Vite a ricircolo di sfere
I carichi assiali cui è sottoposto l’attuatore tipo KR sono supportati dalla chiocciola della vite a ricircolo di sfere. I relativi
valori sono riportati nella tabella 2.

Supporto fisso
La flangia di supporto dell’attuatore tipo KR integra una coppia di cuscinetti a sfere a gola profonda per carichi assiali. Le
capacità di carico sono riportate nella tabella 2.

Carico equivalente sulla guida lineare
Il carico equivalente, dato dall’applicazione simultanea di carichi nella varie direzioni, è calcolato come segue:

PE = PR (PL) + PT
PE : carico equivalente [N]

• radiale
• radiale rovescio
• laterale

PR : carico radiale [N]
PL : carico radiale rovescio [N]
PT : carico laterale [N]
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Tipo KR

KR20 KR26 KR55 KR65

KR30H KR33 KR45H KR46

KR30H06
KR15

01
KR15

02 KR30H10 KR3306 KR3310 KR45H10 KR45H20 KR4610 KR4620

Capacità di
carico dina-
mica C (N)

Carrello tipo
A e B

Carrello tipo
C e D

Carrello tipo
A e B

Carrello tipo
C e D

Classe
Normale e H

Classe
Normale e H

Classe P

Classe P

Classe
Normale e H

Classe P

Capacità di
carico stati-

ca C0 (N)

Capacità di
carico dina-
mica C (N)

Capacità di
carico stati-

ca C0 (N)

Gioco
radiale
(mm)

Diametro vite (mm)

Passo (mm)

Diametro nocciolo (mm)

Tabelle dimensionali 
corrispondenti (pagg.)

Capacità di carico 
dinamica  Ca[N]

Carico statico ammissibile
P0a[N]

Centri delle sfere (mm)

S
up

po
rt

o 
fis

so
V

ite
 a

 r
ic

irc
ol

o 
d

i s
fe

re
G

ui
d

a 
lin

ea
re

A
ss

ia
le

3590

– 

6300

–

7240

– 

12150

–

660

660

1170

1170

6

1

5,30

6,15

1000

1240

17, 30

2350

2350

4020

4020

8

2

6,6

8,3

1380

1760

18,  31

2840

2250

4900

2740

1760

1370

2840

1570

2840

2250

4900

2740

1760

1370

2840

1570

3140

2940

6760

3720

3040

3430

7150

5290

3140

2940

6760

3720

3040

3430

7150

5290

3620

3980

9290

6850

20

20

17,50

20,75

7600

3990

27, 36

5680

5950

14500

10700

25

25

22,0

26,0

13700

5830

28, 37

+0,002
~

-0,003

-0,003
~

-0,007

KR15

1930

– 

3450

–

340 230

340 230

660 410

660 410

5

4,5

5,15

590

290

16, 29

+0,002
~

-0,001

-0,002
~

-0,005

+0,002
~

-0,004

-0,004
~

-0,010

+0,004
~

-0,007

-0,007
~

-0,019

+0,004
~

-0,008

-0,008
~

-0,022

+0,002
~

-0,004

-0,004
~

-0,012

+0,002
~

-0,004

-0,004
~

-0,012

+0,003
~

-0,006

-0,006
~

-0,016

+0,003
~

-0,006

-0,006
~

-0,016

7,8

10,5

1790

2590

19, 20, 32

7,8

10,5

1790

2590

21, 22, 33

12,50

15,75

6660

3240

23, 24, 34

12,50

15,75

6660

3240

25, 26, 35

11600

4900

20200

10000

11600

4900

20200

10000

23300

11900

39200

19600

27400

14000

45500

22700

38100

–

61900

–

50900

–

80900

–

10

6 10 6 10 10 20 10 20

10 15 15

Tabella 2: Capacità di carico

• Le capacità di carico indicate per la guida lineare si riferiscono a un carrello.
• Per i modelli KR30H, KR33, KR45H10 e KR4610, le chiocciole delle viti a ricircolo di sfere presentano sfere distanziatici in rapporto di 1:1
nel grado di precisione P.
• Per i modelli KR45H20, KR4620, KR55 e KR65, le chiocciole delle viti a ricircolo di sfere presentano sfere distanziatici in rapporto di 2:1
nel grado di precisione P.

1 2
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Momento statico

Momento statico (guida lineare)

Il carrello dell’attuatore compatto tipo KR è in grado di supportare carichi a momento in tutte le direzioni. La tabella 3 indica
i valori dei momenti statici MA, MB und MC.

Tipo C con un carrello corto

Tipo D con due carrelli corti a stretto contatto

Figura 5

Tipo A con un carrello lungo

Tipo B con due carrelli lunghi a stretto contatto

Nota: Vedere anche la sezione Tipi disponibili a pag. 4.
I valori dei tipi KR-B e KR-D si riferiscono alla disposizione con due carrelli a stretto contatto.

KR15 - A

KR15 - B

KR20 - A

KR20 - B

KR26 - A

KR26 - B

KR30H - A

KR30H - B

KR30H - C

KR30H - D

KR33 - A

KR33 - B

KR33 - C

KR33 - D

KR45H - A

KR45H - B

KR45H - C

KR45H - D

KR46 - A

KR46 - B

KR46 - C

KR46 - D

KR55 - A

KR55 - B

KR65 - A

KR65 - B

12,1

70,3

31

176

84

480

166

908

44

319

166

908

44

319

486

2732

130

994

547

2940

149

1010

870

4890

1300

7230

12,1

70,3

31

176

84

480

166

908

44

319

166

908

44

319

486

2732

130

994

547

2940

149

1010

870

4890

1300

7230

38

76

83

165

208

416

428

857

214

427

428

857

214

427

925

1850

463

925

1400

2800

700

1400

2280

4570

3920

7840

Modello KR
Momento statico

MBMA MC

Tabella 3: Momento statico Unità: Nm
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Calcolo della durata

Calcolo della durata

Durata nominale della guida lineare
La durata nominale è data dalla distanza totale percorsa prima del decadimento per fatica dal 90% dei sistemi di moto
lineare appartenenti a un gruppo di medesimi sistemi, utilizzati separatamente nelle stesse condizioni di esercizio.
Il calcolo della durata nominale è eseguito come segue:

fc • C
L = (              )3 • 50 [km]

fw • Pc L : durata nominale [km]
C : capacità di carico dinamica [N]
Pc : carico calcolato [N]
fw : coefficiente dinamico di sicurezza (siehe Tab. 5)
fc : fattore di contatto (siehe Tab. 4)

Per calcolare il carico equivalente dei tipi KR-A e KR-C, nonché dei tipi KR-B e KR-D con due carrelli interni a stretto con-
tatto, moltiplicare i valori dei momenti per i fattori di equivalenza riportati alla tabella 6.

Pm = K • M Pm : carico equivalente con un solo carrello [N]
K : fattore di equivalenza [mm-1]
M : momento [Nmm]

(se si utilizzano tre o più carrelli interni oppure due carrelli distanziati, contattare THK).

Momento agente Mc per i tipi KR-B e KR-D

Pm = Kc • Mc
2

In caso di momento e carico radiale adiacenti contemporaneamente, procedere come segue:

PE = Pm + P PE : carico radiale equivalente [N]

Durata nominale in ore
Per convertire la durata nominale in durata in ore, è necessario determinare la corsa in unità di tempo.

Lh = L • 106

2 •  �s • n1 • 60 Lh : durata in ore [h]
�s : lunghezza della corsa [mm]
n1 : frequenza di corsa [min-1]

Durata nominale della vite a ricircolo di sfere e del supporto fisso
La durata nominale è data dal numero totale di giri eseguito prima del decadimento per fatica dal 90% delle viti a ricirco-
lo di sfere appartenenti a un gruppo di medesime viti, utilizzate separatamente nelle stesse condizioni di esercizio (o ana-
logamente, dal 90 % dei cuscinetti dei supporti fissi).
Per calcolare la durata nominale della vite a ricircolo di sfere e del supporto fisso, utilizzare la seguente equazione:

L = ( Ca )3 • 106
fw • Fa L : durata nominale in giri [min-1]

Ca : capacità di carico dinamica [N]
Fa : carico assiale [N]
fw : coefficiente dinamico di sicurezza  (siehe Tab. 5)

Durata nominale in ore

Dal calcolo della durata L è possibile determinare la durata in ore di un sistema con numero di cicli e lunghezza di corsa
costante. Procedere come segue:

Lh = L • �
2 •  �s • n1 • 60 Lh : durata in ore [h]

�s : lunghezza della corsa [mm]
n1 : frequenza di corsa [min-1]
� : passo [mm]

Per calcolare la durata nominale dell’attuatore tipo KR è necessario considerare i vari componenti (guida lineare, vite
a ricircolo di sfere, supporto fisso) singolarmente.
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KA: fattore di equivalenza per la direzione MA-
KB: fattore di equivalenza per la direzione MB-
KC: fattore di equivalenza per la direzione MC-

Nota: Per i tipi KR-B e KR-D, i valori indicati si riferiscono a due carrelli a stretto contatto.

Tabella 4: Fattore di contatto (fc)

Carrello interno fc
Tipo A/C 1,0

Tipo B/D 0,81

fc : fattore di contatto

Per i tipi KR-B e KR-D con due carrelli interni a stretto contatto, è necessario moltiplicare le capacità di carico per i fatto-
ri di contatto riportati nella tabella 4.

Tabella 5: Coefficiente dinamico di sicurezza fw

Urti o Velocità V fw
vibrazioni

Lievi
Minima

1,0�1,2
V � 0,25 m/s

Piccoli
Bassa

1,2�1,5
0,25 < V � 1,0 m/s

Medi
Media

1,5�2,0
1,0 < V � 2,0 m/s

Forti
Alta

2,0�3,5
V > 2,0 m/s

fw : coefficienti dinamici di sicurezza

K : fattori di equivalenza per la guida lineare

In base alle condizioni d’uso e alla posizione di montaggio, è possibile utilizzare attuatori con un solo carrello o con due
carrelli a stretto contatto. In questi casi, sulle sfere che si trovano alle estremità del carrello sono applicati carichi maggi-
ori rispetto alle altre sfere. Durante il funzionamento, l’usura sulle zone sottoposte a carichi elevati può aumentare e, quin-
di, ridurre la durata calcolata del sistema. Per conoscere l’effettivo carico sulle sfere dovuto alle coppie è perciò neces-
sario moltiplicare i momenti stessi per i relativi fattori di equivalenza (vedere Tabella 6).

Modello

9,09�10-2

9,09�10-2

7,69�10-2

7,69�10-2

5,88�10-2

5,88�10-2

4,78�10-2

4,78�10-2

4,78�10-2

4,78�10-2

4,93�10-2

4,93�10-2

4,93�10-2

4,93�10-2

KA KB KC

Modello

9,83�10-2

1,87�10-2

1,83�10-1

2,81�10-2

1,01�10-1

1,78�10-2

1,85�10-1

2,50�10-2

8,63�10-2

1,53�10-2

7,55�10-2

1,35�10-2

9,83�10-2

1,87�10-2

1,83�10-1

2,81�10-2

1,01�10-1

1,78�10-2

1,85�10-1

2,50�10-2

8,63�10-2

1,53�10-2

7,55�10-2

1,35�10-2

3,45�10-2

3,45�10-2

3,45�10-2

3,45�10-2

3,38�10-2

3,38�10-2

3,38�10-2

3,38�10-2

2,83�10-2

2,83�10-2

2,14�10-2

2,14�10-2

KA KB KC

Tabella 6: Fattori di equivalenza (K) Unità: mm-1

3,20�10-1

5,96�10-2

2,40�10-1

4,26�10-2

1,73�10-1

3,06�10-2

1,51�10-1

2,76�10-2

2,77�10-1

3,99�10-2

1,51�10-1

2,57�10-2

2,77�10-1

3,55�10-2

KR15 - A

KR15 - B

KR20 - A

KR20 - B

KR26 - A

KR26 - B

KR30H - A

KR30H - B

KR30H - C

KR30H - D

KR33 - A

KR33 - B

KR33 - C

KR33 - D

KR45H - A

KR45H - B

KR45H - C

KR45H - D

KR46 - A

KR46 - B

KR46 - C

KR46 - D

KR55 - A

KR55 - B

KR65 - A

KR65 - B

3,20�10-1

5,96�10-2

2,40�10-1

4,26�10-2

1,73�10-1

3,06�10-2

1,51�10-1

2,76�10-2

2,77�10-1

3,99�10-2

1,51�10-1

2,57�10-2

2,77�10-1

3,55�10-2



Indicazioni per il montaggio

Modello

KR20

KR26

01

02

190

280

190

280

200

300

200

02 330 330
KR15 

01

–

–

–
– 160 160

250 250

300

06

470
470
470
470
470
400

790
790
790
790
790
670

150
200
300
400
500
600

660
660
660
660
660
400

470
470
470
470
470
400

10

06

10

10

20

10

20

20

25

KR30H

KR33

KR45H

KR46

KR55

KR65

600

600

800

800

1180

1380

600

600

1200

1200

2000

2000

Passo vite 
a ricircolo di sfere

(mm)

Lunghezza
rotaia 
(mm)

Velocità (mm/sec)

Classe “Precisa” Classe “Normale” e
“Elevata”

Lunghezza massima

660
660
660
660
660
400

1100
1100
1100
1100
1100
670

150
200
300
400
500
600
150
200
300
400
500
600

1100
1100
1100
1100
1100
670

790
790
790
790
790
670

150
200
300
400
500
600

740
740
740
740
740

-

520
520
520
520
520
430

340
440
540
640
740
940

1480
1480
1480
1480
1480

-

1050
1050
1050
1050
1050
870

340
440
540
640
740
940

1120
980
750

-
-

800
800
750
630
530

980
1080
1180
1280
1380

1120
1120
830

-

800
800
800
550

980
1180
1380
1680

Tabella 7: Modelli
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Unità: mm

340
440
540
640
740
840
940

1480
1480
1480
1480
1480

-
-

1050
1050
1050
1050
1050
1050
870

520
520
520
520
520
520
430

740
740
740
740
740

-
-

340
440
540
640
740
840
940

Velocità massima di corsa e lunghezza massima dell’attuatore
La velocità massima di corsa degli attuatori tipo KR è limitata dalla velocità critica e dal valore DN della vite a ricircolo di
sfere, indipendentemente dalla velocità massima del motore. È importante considerare questi valori soprattutto se si uti-
lizza l’attuatore ad alte velocità. In questo caso, la lunghezza massima dell’attuatore è data dalla lunghezza della rotaia.

Lubrificazione
Per il funzionamento ottimale dei sistemi di moto lineare è necessario eseguire una corretta lubrificazione che consenta
di evitare l’usura precoce dei corpi volventi e, quindi, allungarne la durata. Normalmente, è necessario lubrificare il siste-
ma ogni 100 km di corsa ma gli intervalli di lubrificazione dipendono dalle condizioni di esercizio. Si consiglia di esegui-
re la rilubrificazione in base al risultato del primo controllo. THK consiglia di utilizzare i seguenti lubrificanti:

per il tipo KR15                                AFF
per il tipo KR20 ~ 26:                       AFA
per il tipo KR30H ~ KR65:              AFB

Se l’attuatore è utilizzato in ambienti protetti o camere bianche, THK può fornire il lubrificante AFE ideale data la limitata
produzione di microparticelle metalliche da usura. Per qualsiasi informazione su questo tipo di grasso e sui lubrificanti più
indicati, contattare THK.

Classe “Normale” e
“Elevata”Classe “Precisa”



KR20

KR15

100
150
200
150
200
250
300
150
200
300
400
500
600
150
200
300
400
500
600
340
440
540
640
740
840
940
340
440
540
640
740
940

KR26

KR30H

KR33

KR45H

KR46

KR55

KR65

±0,005

±0,005

±0,005

±0,005

±0,005

±0,005

±0,005

±0,008

0,010

0,010

0,020

0,020

0,020

0,020

0,050

0,050

0,5

1,5

7

7

10

10

12

12

15

0,025

0,025

0,025

0,025

0,035

0,035

0,050

0,050

0,035

0,035

0,040
0,050
0,050

0,040
0,050

0,055

0,060

±0,004 0,010 0,40,0200,040

0,060

0,060

0,060

0,100

0,100

0,250

0,200

0,100

0,100

0,120
0,150
0,150

0,120
0,150

0,280

0,180

0,180

12

Classi di precisione

Tabella 8.2 Classe di precisione H (Elevata)
Unità: mm

Modello

KR20

KR26

KR30H

KR33

KR45H

KR46

KR55

KR65

Lunghez-
za della
rotaia

Ripeti-
bilità

Posizio-
namento

Coppia di
avviamen-
to [Ncm]

Parallelis
mo di
corsa

Gioco di
inversio-

ne

Modello Lunghez-
za della
rotaia

Ripeti-
bilità

Posizio-
namento

Coppia di
avviamen-
to [Ncm]

Parallelis
mo di
corsa

Gioco di
inversio-

ne

±0,010

±0,010

±0,010

±0,010

±0,010

±0,010

±0,010

±0,010

±0,012

0,020

0,020

0,020

0,020

0,020

0,020

0,050

0,050

0,5

1,5

7

7

10

10

12

12

15

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

nessun
simbolo

Tabella 8.1 Classe di precisione Normale (nessun simbolo)
Unità: mm

Gli attuatori tipo KR sono disponibili nelle classi di precisio-
ne Normale, H (Elevata) e P (Precisa). I valori relativi alle

singole classi sono riportati nelle tabelle di seguito.

KR20
100
150
200
150
200
250
300
150
200
300
400
500
600
150
200
300
400
500
600
340
440
540
640
740
340
440
540
640
740

KR26

KR30H

KR33

KR45H

KR46

KR55

KR65

±0,003

±0,003

±0,003

±0,003

±0,003

±0,003

±0,005

±0,005

0,003

0,003

0,003

0,003

0,003

0,003

0,003

0,005

1,2

4

15

15

15

17

0,010

0,010

0,010

0,010

0,015

0,025

0,030

0,015

0,015

0,020

0,015

0,020

±0,003 0,002 0,80,0100,020

0,020

0,020

0,020

0,025

0,030

0,040

0,025

0,025

0,030

0,025

0,035

0,040

0,035

0,020

0,025

0,030

15

17

17

20

20

22

Tabella 8.3 Classe di precisione P (Precisa)
Unità: mm

75
100
125
150
175
200

75
100
125
150
175
200

KR15
I sistemi di misurazione della classe di precisione sono con-
formi allo standard THK. Per maggiori chiarimenti, consulta-
re il catalogo generale THK o chiedere direttamente a THK
per le informazioni del caso.
La coppia di avviamento è misurata successivamente a lubri-
ficazione con grasso a base di sapone al litio n. 2. Per i tipi
KR 20 e 26 è utilizzato il grasso THK AFA, mentre per il tipo
KR 15 è utilizzato il grasso THK AFF. 
Per applicazioni in camere bianche o sotto vuoto, i valori pos-
sono essere più alti data la maggiore viscosità dei lubrificanti
utilizzati. Scegliere, quindi, con la massima cura il tipo di moto-
re più adatto.

100
150
200
150
200
250
300
150
200
300
400
500
600
150
200
300
400
500
600
340
440
540
640
740
840
940
340
440
540
640
740
940

980
1180
1380
1680

980
1080
1180
1280
1380

980
1180
1380
1680

980
1080
1180
1280
1380

980
1080
1180
980

1180
1380

Modello Lunghez-
za della
rotaia

Ripeti-
bilità

Posizio-
namento

Coppia di
avviamen-
to [Ncm]

Parallelis
mo di
corsa

Gioco di
inversio-

ne
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Composizione della sigla

Codice

KR33 10 A + 300L P 0 - 0 0 0 0
1                2        3                      4             5     6              7    8   9  10 

1 Modello

2 Passo (mm)

3 Tipo / numero di carrelli

4 Lunghezza della rotaia (mm)

5 Classe di precisione (vedere Tabella 8)

6 Indicazione per il motore (vedere Tabella 9)

7 Protezioni (vedere Tabella 9)

8 Sensore (vedere Tabella 9)

9 Alloggiamento standard con lanterna (vedere Tabella 10 e Figure 6-11)

10 Tipo flangiato standard

Tabella 9
Classe di precisione Motore Protezioni Sensore

Codice Descrizione Codice Descrizione Codice Descrizione Codice Descrizione

0 Senza

1 Con rotaia per sensori

Con fotosensore

0 Senza 0 Senza
2 EE-SX671

(Omron)

Con sensore di prossimità

4 GL-12F

(SUNX)

P Classe Con sensore di prossimità

“Precisa” 5 GXL-N12F

(SUNX)

Con fotosensore

6 EE-SX674

Con 1 Con 
(Omron)

Con sensore di prossimità

7 APM-D3

(SUNX)

Con sensore di prossimità

X(1) TL-W3M__

(Omron)

X = Sensore standard Europa

Specificare il numero e il tipo di sensore al momento
dell’ordine.
Esempio: 2 x TL-W3MB2 e 1 x TL-W3MB1

(1) Tipo Caratteristiche

TL-W3MC1 NPN-normalmente aperto

TL-W3MC2 NPN-normalmente chiuso

TL-W3MB1 PNP-normalmente aperto

TL-W3MB2 PNP-normalmente chiuso

1
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1) Esecuzione della flangia come indicato a pag. 14 e 15.

Tabella 10: Codici per l’esecuzione della flangia motore

Opzione Codice

KR 33 alloggiamento A senza flangia motore 1) 30 /          40

KR 46 alloggiamento A senza flangia motore 1) 50 /          60

KR 55 alloggiamento A senza flangia motore 1) 10

KR 65 alloggiamento A senza flangia motore 1) 10

Figura 8: KR46 alloggiamento A senza flangia motore (codice          50)

Esecuzione della flangia motore

Figura 6: KR33 alloggiamento A senza flangia motore (codice          30)

4–M4�0,7  
8 profondità

Figura 7: KR33 alloggiamento A senza flangia motore (codice           40)

4–M5�0,8   
10 profondità

4–M4�0,7  
8 profondità
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Figura 9: KR46 alloggiamento A senza flangia motore (codice          60)

4–M5�0,8   
10 profondità

Figura 10: KR55 alloggiamento A senza flangia motore (codice          10)

Figura 11: KR65 alloggiamento A senza flangia motore (codice          10)
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Tipo KR1501 A, tipo KR1502 A (con un carrello)
Tipo KR1501 B, tipo KR1502 B (con due carrelli)

22

 2,5 

5

44

2-M2 
profondità 3

(per viti a esagono incassato M3)

2X3 n-3,4 foro passante; ø 6; profondità di incasso 2

 2-M2 profondità 3

2-M2 
profondità 3

4

7

14

23

33

33MIN

5

 10Lunghezza della rotaia

L1

(distanza minima 
per due carrelli a 
    stretto 
    contatto)

42-M2 
profondità 3

4-M3 profondità 4

(G)(n–1)�50G

50

ø
3h

6

ø
17

ø
20

H
7

57,5

6,5 25,5 12

A

B

B

2,5

6

2

Vista A Sezione B-B

2–ø3 foro passante

0,
3

9,
222

,5

22
,8

30

24,4

5,
5

ø2 foro di 
lubrificazione

30

814

2
9,

5

19

12

4,5

9,
85

15

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tabella 11

  75

100

125

150

175

200

129

154

179

204

229

254

31,4

56,4

81,4

106,4

131,4

156,4

48,4

73,4

98,4

123,4

0,19

0,22

0,25

0,28

0,31

0,34

0,292

0,322

0,352

0,382

12,5

25,0

12,5

25,0

12,5

25,0

2

2

3

3

4

4

Lung. rotaia
        [mm]

Lung. totale
      L1[mm]

Lunghezza max di corsa

Tipo A Tipo B*
G [mm] n

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B
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Tipo KR2001 A (con un carrello)
Tipo KR2001 B (con due carrelli)

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tab. 12

profondità 4 

tief

Lunghezza della rotaia

tief
tief

tief

4- ø 3,5 
foro passante

Lanterna motore                                                  Vista A Sezione B-B                                          Vista C

Profondità della gola 

2�n-3,4 foro passante
6,5 profondità di incasso   4

100

150

200

159

209

259

41,5

91,5

141,5

——

45,5

95,5

0,450

0,580

0,720

0,655

0,795

20

15

40

2

3

3

––––

Lung. rotaia
        [mm]

Lung. totale
      L1[mm]

Lunghezza max di corsa

Tipo A Tipo B*
G [mm] n

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B

profondità 4 

4-M3 
profondità 6

2-M2,6 
profondità 4

2-M2,6 
profondità 4

prof. 4,5
prof. 6

Corsa max = lunghezza della rotaia – 58,5 (per il tipo A)
Corsa max = lunghezza della rotaia – 104,5 (per il tipo B)

Ø
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Tipo KR2602 A (con un carrello)
Tipo KR2602 B (con due carrelli)

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tab. 13

150

200

250

300

220

270

320

370

69

119

169

219

——

55

105

155

0,99

1,20

1,41

1,62

––––

1,38

1,59

1,80

35

20

45

30

2

3

3

4

Lung. rotaia
        [mm]

Lung. totale
      L1[mm]

Lunghezza max di corsa

Tipo A Tipo B*
G [mm] n

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B
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(n-1) �100
3

ø
28

ø
30

H
8

4-M5 profondità 8

Carrello con chiocciola
incorporata

2-M2,6 profondità 5
15

74, 4MIN

100

 2   n-5,5 foro passante 
diametro 9,5 profondità di incasso 4,5

74,4

12

(G)G

54
306

8

7

ø
6h

7

1831

9
16

10

6

11Lunghezza della rotaia59
L1

(Profondità 
della gola 2)

(distanza minima per due carrelli a stretto contatto)

A

B

B

2,58,55,5 11  2-M2,6 profondità 4

30
˚

34

5

0.
5

8

PCD40

15

30

38
30

21
,3

20
,8

23
,5

60
30

4-M4 8 tief
2-M3 5 tief 

43

59,7

30˚

42
,5

Sezione B-BVista A

13
,5

Tipo KR30H A (con un carrello lungo)
Tipo KR30H B (con due carrelli lunghi)

Tabella 14                            

150

200

300

400

500

600

220

270

370

470

570

670

58,8

108,8

208,8

308,8

408,8

508,8

134,4

234,4

334,4

434,4

1,40

1,60

2,20

2,70

3,20

3,80

2,50

3,00

3,50

4,10

25

50

50

50

50

50

2

2

3

4

5

6

Lung. rotaia
        [mm]

Lung. totale
      L1[mm]

Lunghezza max di corsa

Tipo A Tipo B*
G [mm] n

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.
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(n-1) �100

ø
28

ø
30

H
8

3

2-M5 profondità 8

Carrello con chiocciola incorporata2-M2,6 profondità 5 8,5

48,9
48,9
28,5

11

100

 2   n-5,5 foro passante 

ø9,5 profondità di incasso 4,5

12

(G)G

6
8

7

ø
6h

7

1831

9
16

10

6

11Lunghezza della rotaia59
L1

B

B

(Profondità della gola 2)

(distanza minima per due carrelli a stretto contatto)

A

5,5  2-M2,6 profondità 4 2,5

30
˚

34

5

0,
5

8

PCD40

15

30

38
30

21
,3

20
,8

23
,5

60
30

4-M4 profondità 8
2-M3 profondità 5

43

59,7

30˚

42
,5

Sezione B-BVista A

13
,5

2�

Tipo KR30H C (con un carrello corto)
Tipo KR30H D (con due carrelli corti)

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo D è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

150

200

300

400

500

600

220

270

370

470

570

670

84,3

134,3

234,3

334,3

434,3

534,3

85,4

185,4

285,4

38 5,4

485 4

1,30

1,50

2,10

2,60

3,10

3,70

1,47

1,67

2,27

2,77

3,27

3 ,87

25

50

50

50

50

50

2

2

3

4

5

6 

35,4

Lung. rotaia
        [mm]

Lung. totale
      L1[mm]

Lunghezza max di corsa

Tipo C Tipo D*
G [mm] n

Peso totale [kg]

Tipo C Tipo D

Tabella 15
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Tipo KR3306 A, tipo KR3310A (con un carrello lungo)
Tipo KR3306 B, tipo KR3310B (con due carrelli lunghi)

Vista A                                                               Sezione B-B

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tabella 16

1) Per la lunghezza di rotaia 150 mm, la dimensione è 25 mm.

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1 [mm]

Lunghezza max di corsa  [mm]

Tipo A Tipo B*

H
[mm]

150

200

300

400

500

600

220

270

370

470

570

670

61,5

111,5

211,5

311,5

411,5

511,5

——

——

135,5

235,5

335,5

435,5

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B

1,70

2,00

2,60

3,20

3,90

4,50

——

——

2,95

3,55

4,25

4,85

25

50

50

100

50

100

F
[mm]

100

100

200

200

200

200

n1

2

2

3

4

5

6

n2

2

2

2

2

3

3

4-M4 x 0,7 - profondità 10
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Tipo KR3306C, tipo KR3310C (con un carrello corto)
Tipo KR3306D, tipo KR3310D (con due carrelli corti)

Vista A                                                               Sezione B-B

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo D è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tabella 17

1) Per la lunghezza di rotaia 150 mm, la dimensione è 25 mm.

150

200

300

400

500

600

220

270

370

470

570

670

87

137

237

337

437

537

36,5

86,5

186,5

286,5

386,5

486,5

1,60

1,90

2,50

3,10

3,80

4,40

1,83

2,13

2,73

3,33

4,03

4,63

25

50

50

100

50

100

100

100

200

200

200

200

2

2

3

4

5

6

2

2

2

2

3

3

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1 [mm]

Lunghezza max di corsa  [mm]

Tipo C Tipo D*

H
[mm]

Peso totale [kg]

Tipo C Tipo D

F
[mm]

n1 n2

4-M4 x 0,7 - profondità 10
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(n-1) �100

ø
44

(70)

7,4 5

12,4

Carrello con chiocciola 
incorporata

2-M3 profondità 6
10

14

L1

Lunghezza della rotaia

 2   n-6,6 foro passante 

ø11 profondità di incasso 6,5

108MIN

43

108

3,5

ø
50

H
8

ø
10

h7

70

100

18
28

81
46

12

9

1288

2314 51 (Profondità della gola: 4)

(distanza minima per due carrelli a stretto contatto)

B

B

A

4-M6 profondità 9

 2-M2,6 profondità 4 2,57,5

4-M5 profondità 10

45
˚

45˚

PC
D

70

2-M4 profondità 8 22

PC
D60

4
30

,5

30
˚

30˚

79,6 53

63

30
62

,5
0,

5

45

80

32

1746

Sezione B-BVista A

18
,5

Tipo KR45H A (con un carrello lungo)
Tipo KR45H B (con due carrelli lunghi)

Tabella 18

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stret-
to contatto.

Lunghezza
rotaia
[mm]

Lunghezza
totale

L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*
n

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B*

340

440

540

640

740

840

940

440

540

640

740

840

940

1040

213

313

413

513

613

713

813

105

205

305

405

505

605

705

3

4

5

6

7

8

9

5,10

6,10

7,10

8,10

9,10

10,10

11,20

6,05

7,05

8,05

9,05

10,05

11,05

12,15
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(n-1) �100

ø
44

Carrello con chiocciola incorporata

2-M6 profondità 9
70,5

(70)

7,4 5

12,4
2-M3 profondità 6

43

70,5
43,5

10

14

L1

Lunghezza della rotaia

  2�n-6,6 foro passante 
ø11 profondità di incasso 6,5

3,5

ø
50

H
8

ø
10

h7

70

100

18
28

12

9

1288

2314 51
(Profondità della gola 4)

(distanza minima per due carrelli a stretto contatto)

B

B

A

  2�2-M2,6 profondità 4 2,57,5

4-M5 profondità 10

45
˚

45˚

PC
D

70

4-M4 profondità 8 22

PC
D60

4
30

,5

30
˚

30˚

79,6 53

63

30
62

,5
0,

5

45

80

32

1746

Sezione B-BVista A

18
,5

Tipo KR45H C (con un carrello corto)
Tipo KR45H D (con due carrelli corti)

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo D è il valore massimo consentito per due carrelli a stret-
to contatto.

340

440

540

640

740

840

940

440

540

640

740

840

940

1040

250,5

350,5

450,5

550,5

650,5

750,5

850,5

180

280

380

480

580

680

780

3

4

5

6

7

8

9

4,70

5,70

6,70

7,70

8,70

9,70

10,80

5,23

6,23

7,23

8,23

9,23

10,23

11,33

Tabella 19
Lunghezza

rotaia
[mm]

Lunghezza
totale

L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo C Tipo D*
n

Peso totale [kg]

Tipo C Tipo D*
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Tipo KR4610A, tipo KR4620A (con un carrello lungo)
Tipo KR4610B, tipo KR4620B (con due carrelli lunghi)

Querschnitt B-BAnsicht A 

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tabella 20

H
[mm]

340

440

540

640

740

940

440,5

540,5

640,5

740,5

840,5

1040,5

208

308

408

508

608

808

98

198

298

398

498

698

7,70

9,00

10,30

11,60

12,80

15,30

8,90

10,20

11,50

12,80

14,00

16,50

70

20

70

20

70

70

n1

3

4

5

6

7

9

n2

2

3

3

4

4

5

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1 [mm]

Lunghezza max di corsa  [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B

4-M4 x 0,7 - profondità 8

Vista A Sezione BB
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Tipo KR4610C, tipo KR4620C (con un carrello corto)
Tipo KR4610D, tipo KR4610D (con due carrelli corti)

Querschnitt B-BAnsicht A 

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo D è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tabella 21

H
[mm]

340

440

540

640

740

940

440,5

540,5

640,5

740,5

840,5

1040,5

245,5

345,5

445,5

545,5

645,5

845,5

173

273

373

473

573

773

7,30

8,60

9,90

11,20

12,40

14,90

8,10

9,40

10,70

12,00

13,20

15,70

70

20

70

20

70

70

n1

3

4

5

6

7

9

n2

2

3

3

4

4

5

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1 [mm]

Lunghezza max di corsa  [mm]

Tipo C Tipo D*

Peso totale [kg]

Tipo C Tipo D

4-M4 x 0,7 - profondità 8

Vista A Sezione BB
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* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tabella 22

Tipo KR5520A (con un carrello)
Tipo KR5520B (con due carrelli)

980

1080

1180

1280

1380

1089

1189

1289

1389

1489

826

926

1026

1126

1226

698

798

898

998

1098

19,90

21,70

23,40

25,10

26,90

21,60

23,40

25,10

26,80

28,60

90

40

90

40

90

40

15

65

40

15

7

8

8

9

10

5

6

6

7

7

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1 [mm]

Lunghezza max di corsa  [mm]

Tipo A Tipo B*

H
[mm]

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B

G
[mm]

n1 n2

4-M4 x 0,7 - profondità 10

Vista A Sezione BB
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* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tabella 23

Tipo KR6525A (con un carrello)
Tipo KR6525B (con due carrelli)

980

1180

1380

1680

1098

1298

1498

1798

810

1010

1210

1510

665

865

1065

1365

31,60

37,00

42,40

50,50

34,60

40,00

45,40

53,50

90

90

90

40

40

65

90

90

7

8

9

11

5

6

7

9

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1 [mm]

Lunghezza max di corsa  [mm]

Tipo A Tipo B*

H
[mm]

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B

G
[mm]

n1 n2

4-M4 x 0,7 - profondità 10

Vista A Sezione BB



Tipo KR1501 A, KR1502 A (con un carrello)
Tipo KR1501 B, KR1502 B (con due carrelli)

29

(con lamierino di copertura)

2-M2 profondità 3

4-M3 profondità 6

(per viti a esagono incassato M3)
2�n-3,4 foro passante;  ø6; profondità di incasso 2  

2–ø3 foro passante

4-M2 profondità 3

ø2 foro di 
lubrificazione

2-M2 profondità 3

0,
3

22
,5

22
,8

30

24,4

5,
5

30

814

9,
5

2
7,

5

44

38

4,5

13

25
(G)(n–1)�50G

50

ø
3h

6

ø
17

ø
20

H
7

57,5

6,5 25,5 12

4

4

4

7

14

23

33

33MIN

5

 1044 Larghezza della rotaia

L1

A

Sezione A

(distanza minima 
per due carrelli a 
stretto contatto)

B

B

Vista B-B

9,
2

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Tabella 24

  75

100

125

150

175

200

129

154

179

204

229

254

31,4

56,4

81,4

106,4

131,4

156,4

48,4

73,4

98,4

123,4

0,23

0,26

0,30

0,33

0,36

0,40

0,364

0,394

0,424

0,464

12,5

25,0

12,5

25,0

12,5

25,0

2

2

3

3

4

4

Lung. rotaia
        [mm]

Lung. totale
      L1[mm]

Lunghezza max di corsa

Tipo A Tipo B*
G [mm] n

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B
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Tipo KR2001 A (con un carrello)
Tipo KR2001 B (con due carrelli)

(con lamierino di copertura)

*La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due
carrelli a stretto contatto.

Tabella 25

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B

100

150

200

159

209

259

41,5

91,5

141,5

–––

45,5

95,5

0,510

0,660

0,800

––

0,780

0,920
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Tipo KR2602 A (con un carrello)
Tipo KR2602 B (con due carrelli)

(con lamierino di copertura)

Tabella 26

150

200

250

300

220

270

320

370

69

119

169

219

–––

55

105

155

1,120

1,340

1,560

1,780

––

1,605

1,825

2,045

*La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per
due carrelli a stretto contatto.

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B
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Tipo KR30H A (con un carrello lungo)
Tipo KR30H B (con due carrelli lunghi)

B

B

Sezione B-B

46
81

60
70
80

15 30
60

Carrello con chiocciola incorporata
5

21
,3

45
25

14
2,

5

74,4

23
,5

L1

Lunghezza della rotaia

4-M5 profondità 15

4-M2 profondità 4
(lato posteriore)

B

B

28,5
2-M5 profondità 10

5 21   4-M2 profondità 4
(lato posteriore)

Carrello con chiocciola incorporata

21
,3

Sezione B-B

15
60
30 2,

5
14

60

80
70

48,9

45
25 23

,5

L1

Lunghezza della rotaia

(con lamierino di copertura)

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B e D è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo C Tipo D*

150

200

300

400

500

600

220

270

370

470

570

670

58,8

108,8

208,8

308,8

408,8

508,8

–––

–––

134,4

234,4

334,4

434,4

84,3

134,3

234,3

334,3

434,3

534,3

35,4

85,4

185,4

285,4

385,4

485,4

Tipo A Tipo B Tipo C Tipo D

1,60

1,80

2,40

3,00

3,50

4,10

––

––

2,83

3,43

3,93

4,53

1,40

1,60

2,20

2,80

3,30

3,90

1,64

1,84

2,44

3,04

3,54

4,14

Tabella 27

Tipo KR30H C (con un carrello corto)
Tipo KR30H D (con due carrelli corti)

(con lamierino di copertura)
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Tipo KR33 A (con un carrello lungo)
Tipo KR33 B (con due carrelli lunghi)

(con lamierino di copertura)

Tabella 28

150

200

300

400

500

600

220

270

370

470

570

670

61,5

111,5

211,5

311,5

411,5

511,5

–––

–––

135,5

235,5

335,5

435,5

87

137

237

337

437

537

36,5

86,5

186,5

286,5

386,5

486,5

1,90

2,20

2,80

3,50

4,20

4,80

–– 

––

3,28

3,98

4,68

5,28

1,70

2,10

2,70

3,30

4,00

4,70

2,00

2,40

3,00

3,60

4,30

5,00

Tipo KR33 C (con un carrello corto)
Tipo KR33 D (con due carrelli corti)

(con lamierino di copertura)

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B e D è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.
Le viti di serraggio del lamierino di copertura sporgono 0,2 mm dalla superficie della tavola. Prestare la massima attenzione
a non danneggiare le parti.

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo C Tipo D* Tipo A Tipo B Tipo C Tipo D
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Tipo KR45H A (con un carrello lungo)
Tipo KR45H B (con due carrelli lunghi)

B

B

Sezione B-B

46
81

580
92
104

17 46

4-M2,6 profondità 54-M6 profondità 12

80

Carrello con chiocciola incorporata

3,
5

(lato posteriore)

108

30
,53235

67

19

77

L1
Lunghezza della rotaia

B

B

43,5 2-M6 profondità 12

5 33,54-M2 profondità 5f
(lato posteriore)

Lunghezza della rotaia
1L

Carrello con chiocciola incorporata

70,5

35 32

67

30
,5

Sezione B-B

17
80
46 3,

5
19

77
80
92
104

(con lamierino di copertura)

340

440

540

640

740

840

940

440

540

640

740

840

940

1040

213

313

413

513

613

713

813

105

205

305

405

505

605

705

250,5

350,5

450,5

550,5

650,5

750,5

850,5

180

280

380

480

580

680

780

5,70

6,80

7,90

9,00

10,10

11,20

12,30

7,01

8,11

9,21

10,31

11,41

12,51

13,61

5,10

6,20

7,30

8,40

9,50

10,60

11,70

5,82

6,92

8,02

9,12

10,22

11,32

12,42

Tabella 29

Tipo KR45H C (con un carrello corto)
Tipo KR45H D (con due carrelli corti)

(con lamierino di copertura)

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B e D è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo C Tipo D* Tipo A Tipo B Tipo C Tipo D
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Tipo KR46 A (con un carrello lungo)
Tipo KR46 B (con due carrelli lunghi)

(con lamierino di copertura)

Tabella 30

340

440

540

640

740

940

440,5

540,5

640,5

740,5

840,5

1040,5

208

308

408

508

608

808

98

198

298

398

498

698

245,5

345,5

445,5

545,5

645,5

845,5

173

273

373

473

573

773

8,30

9,70

11,00

12,40

13,70

16,30

9,79

11,19

12,49

13,89

15,19

17,79

7,80

9,10

10,50

11,90

13,20

15,80

8,79

10,09

11,49

12,89

14,19

16,79

Tipo KR46 C (con un carrello corto)
Tipo KR46 D (con due carrelli corti)

(con lamierino di copertura)

* La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B e D è il valore massimo consentito per due carrelli a stretto contatto.

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo C Tipo D* Tipo A Tipo B Tipo C Tipo D
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Tipo KR5520 A (con un carrello)
Tipo KR5520 B (con due carrello)

(con lamierino di copertura)

980

1080

1180

1280

1380

1089

1189

1289

1389

1489

826

926

1026

1126

1226

698

798

898

998

1098

22,70

24,60

26,40

28,10

30,00

26,20

28,10

29,90

31,60

33,50

Tabella 31

La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due
carrelli a stretto contatto.

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B
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Tipo KR6525 A (con un carrello)                     
Tipo KR6525 B (con due carrelli)

(con lamierino di copertura)

980

1180

1380

1680

1098

1298

1498

1798

810

1010

1210

1510

665

865

1065

1365

36,30

42,00

47,60

56,10

43,00

48,70

54,30

62,80

Tabella 32

La lunghezza massima di corsa indicata per il tipo B è il valore massimo consentito per due
carrelli a stretto contatto.

Lunghezza rotaia
[mm]

Lunghezza totale
L1[mm]

Lunghezza max di corsa [mm]

Tipo A Tipo B*

Peso totale [kg]

Tipo A Tipo B
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KR 20/ 26 A (con un carrello)
KR20 / 26 A (con due carrelli)

(con soffietto)

WLmin

Lmin W

2�M2,5

8

8

2�M2,5

5

8

KR20/26 A

KR20/26 B

X

X

Y

Z

Y

Z

(1)La dimensione 16 si riferisce al tipo KR20 con rotaia per sensori
(2)La dimensione 7,5 si riferisce al tipo KR20 senza rotaia per sensori

Lunghezza
Corsa con
 soffietto Lmin W X Y Z

KR20A
100 35 13
150 70 20
200 110 25

40 63 32 16(1)  7,5(2) 

KR20B 150 35 13
200 70 20

KR26A

150 60 15
200 100 20
250 130 25
300 180 30

58 74 40 18

KR26B
200 45 15
250 85 20
300 120 30

Tabella 33
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KR 33A (con un carrello lungo)
KR33 B (con due carrelli lunghi)
KR33 C (con un carrello corto)
KR33 D (con due carrelli corti)

(con lamierino di copertura)

Lmin W X Y Z

KR33A

150 50 10
200 90 20
300 170 30
400 250 35
500 330 45
600 410 55

76 95 55 23

KR33B

200 30 15
300 110 25
400 190 35
500 270 45
600 350 55

KR33C

150 70 10
200 110 15
300 190 25
400 270 35
500 350 45
600 430 55 

48 95 55 23

KR33D

150 30 10
200 70 15
300 150 20
400 230 30
500 310 40
600 390 50

Lunghezza
Corsa con
 soffietto

Tabella 34

WLmin

Lmin W

2�M3

8

//2�M3
//

8

KR33A/C

KR33B/D

X

X

Y

Z
Y

Z

16

//

Profondità della gola 4,5

16

//

Profondità della gola 4,5
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KR46 A (con un carrello lungo)
KR46 B (con due carrelli lunghi)
KR46 C (con un carrello corto)
KR46 D (con due carrelli corti)

(con lamierino di copertura)

WLmin

8

//

2�M3

KR46A/C

Y
Z16

//

8
16

Profondità della gola 4

//
// Y

Z

X

XWLmin

2�M3

Profondità della gola 4

KR46B/D

Lmin W X Y Z

KR46A

340 175 25
440 255 35
540 335 45
640 415 55
740 495 65
940 655 85

106 120 68 34

KR46B

340 90 15
440 170 25
540 250 35
640 330 45
740 410 55
940 570 75

KR46C

340 205 30
440 285 40
540 365 50
640 445 60
740 525 70
940 685 90

68,5 120 68 34

KR46D

340 150 20
440 230 30
540 310 40
640 390 50
740 470 60
940 630 80

Lunghezza
Corsa con
 soffietto

Tabella 35
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KR55 / 65 A (con un carrello)
KR55 / 65 B (con due carrelli)

(con lamierino di copertura)

WLmin

2�M3

KR55/65A

8

WLmin

2�M3 8

KR55/65B

|x| KR65 = 4,5mm

X

Y

Z

(  |x4

|x| KR65 = 4,5mm

X

Y

Z

(  |x4

Lmin Y Z

KR55A

980 690 85
1080 770 95
1180 850 105
1280 930 110
1380 1010 120

124 145 80 35

KR55B

980 580 75
1080 660 85
1180 740 95
1280 825 105
1380 905 110

KR65A

980 670 85
1180 830 105
1380 990 120
1680 1240 150

140 175 92 37

KR65B

980 550 70
1180 710 85
1380 875 105
1680 1120 135

XWLunghezza
Corsa con
 soffietto

Tabella 36
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Sensori

Sensore di prossimità APM-D3 (Yamatake)

Fotosensore EE-SX671 (Omron)

Sensore di prossimità GL-12F (SUNX) 
e GXL-N12F (SUNX)

 

Fotosensore EE-SX674 (Omron)

Modello
KR20
KR26

KR46
KR55
KR65

33,5
38,5
43,5
56,5
63,5
78

7,5
7,5
0,5
0,5
1,5

-6,5

5
6

10
23
22
25

5
6

10
23
22
25

a b c d
     Unità: mmSensore di prossimità TL-W3M (Omron)

KR33

,5

e f g h i j
KR30H
KR33
KR45H
KR46
KR55
KR65

46,2
43,9
56,2
56,7
63,8
78,8

52,8
50,3
62,7
63,2
70,1
85,1

6,3
0,9
4,2
0,7
1,8

-6,2

13,8
12,8
19
25,8
24,5
28,1

1,1
1,6
6,1

14,6
13,6
16,6

14
13
19
26
25
28

KR30H
KR33
KR45H
KR46
KR55
KR65

51,3
50,8
61,2
63,6
70,7
85,5

64,3
63,7
74,2
76,6
83,5
98,5

11,3
  7,8
  9,3
  7,6
  8,6
  0,6

13,8
12,8
18,3
25,8
24,5
28,1

1,4
1,6
6,4

14,6
13,6
16,6

13,5
13
18,5
26
25
28

e f g h i j

KR30H
KR33
KR45H
KR46
KR55
KR65

45,0
44,5
54,8
57,4
63,5
79

5   
1,5
2,8
1,5
1,5

-6   

8,8
8,8

13,8
21,8
22   
25,1

9
9

14
22
22
25

a b c d

KR20
KR26
KR30H
KR33
KR45H
KR46
KR55
KR65

32,5
37,5
43,3
42,5
53,2
55,4
62,4
77,4

6,6
6,4
3,3

-0,6
1,2

-0,6
0,4

-7,5

  6
  8
  8,8
  8,8
14
21,8
22
25,1

6
8
9
9

14
22
22
25

a b c d
KR15 27,8 -5,8 1,4 1,4

Rotaia per sensori

Modello
     Unità: mm

Modello
     Unità: mm

Modello
     Unità: mm

Modello
     Unità: mm

d

b

c

a

d

b

c

a

j

g

i

h

e
f

j

g

h

i

e
f

d

b

c

a
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Sensori di prossimità tipo TL-W3M (OMRON)

Indicazioni per l’ordine

Caratteristiche tecniche

Collegamenti elettrici

Sensore di prossimità induttivo – modello
piatto supercompatto

• LED di stato del funzionamento e protezione contro
l’inversione di polarità

• Possibilità di montaggio da entrambi i lati

• Tipo di protezione IP 67

Uscita
PNP NPN

Intervallo 
di commutazione Sn

Dispositivo:   di chiusura di apertura di chiusura di apertura
3 mm TL-W3MB1 TL-W3MB2 TL-W3MC1 TL-W3MC2

Tipo TL-W3M
Intervallo di commutazione Sn 3 mm ± 10 %
Tensione di alimentazione 10 bis 30 VDC, ondulazione residua: 10 % max.
Assorbimento di corrente 15 mA max. con 24 VD C
Interruttore Metallo ferruginoso
Isteresi di commutazione 10% max. dell’intervallo di commutazione Sn
Frequenza delle interruzioni 600 Hz
Uscita di alimentazione 100 mA max collettore aperto
Tipo di protezione Protezione contro l’inversione di polarità
Allarme Allarme di stato del funzionamento (LED rosso)
Temperatura ambiente In esercizio: da -25° a +70°C* 
Umidità relativa In esercizio: da 35% a 95%
Termodipendenza ±10% max. dell’intervallo di commutazione da

-25°C bis 70°C C (senza formazione di ghiaccio)
Tensodipendenza ± 2,5% dell’intervallo di commutazione entro ±10%

della tensione nominale
Tensione residua 1,0 V max. con carico nominale

*(senza formazione di ghiaccio)

Circuiti di uscita
TL-W3MB TL-W3MC
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Schema di funzionamento

Dimensioni [mm]

TL-W3M 1
TL-W3M

TL-W3M 2

TL-W3M
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Attacchi e collegamenti

KR-008XS
(KR33 per un asse)

KR-008XL
(KR46 per un asse)

KR-003XS
(KR33 per fissaggio rotaia)

KR-003XL
(KR46 per fissaggio rotaia)

Per montare l’attuatore tipo KR sono disponibili attacchi e collegamenti standardizzati. Costruiti in alluminio, hanno un peso
proprio ridotto. Per particolari esigenze del cliente, è comunque possibile fornire elementi di collegamento diversi perso-
nalizzati.
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KR-002XS
(KR33 per fissaggio carrello)

Esempi di costruzione

Per un assePer fissaggio carrello

Per fissaggio rotaia Esempio di soluzione personalizzata
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Flangia motore

Motore
Su richiesta, l’attuatore THK tipo KR è disponibile con appo-
sito adattatore per il motore. Se richiesto, in fase di ordi-
nazione è necessario comunicare la marca e il modello di
motore prescelto con le relative quote di accoppiamen-
to. Prestare attenzione durante il montaggio, perché il
motore può sporgere dalla rotaia esterna.

Inserire i dati relativi al motore prescelto nella tabella seguente:
Dimensioni in mm

A � B C � D E F G H I J

E

C

B

A

D

C

øF

G

ø
J

ø
H

I

Superficie 
di fissaggio 

motore

Posizione 
fori di 

fissaggio

Diametro
centri 

delle sfere

Diametro
fori

Spessore 
spallamento

Diametro 
spallamento

Lunghezza 
codolo incluso 

spallamento

Diametro 
codolo

Figura 12: Lanterna del motore

Flangia motore

Rotaia esterna

Motore

Flangia 
di supporto Gradino



Chiavetta 
di smontaggio

C

F

Ø
B

Ø
D 1

H
7

A-1

F

C

Ø
D 2

H
7

E DIN 916

120˚

Caratteristiche
• Senza gioco e con rigidezza a torsione
• Compensazione degli errori di parallelismo
• Possibilità di ribassare l’albero tramite 
  la chiavetta di smontaggio integrata
• Esecuzione economica
• Momento d’inerzia ridotto

Soluzioni attuali:

Materiale:
Soffietto in acciaio legato 
a elasticità elevata, scanalato AL

Costruzione:
Scanalati con vite di arresto DIN 916 
e chiavetta di smontaggio integrata.

Giunti – Modello MK 1 –
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Informazioni tecniche

Esempio di composizione 
della sigla:  

Serie

Lunghezza totale [mm]

Esecuzione speciale 
Es. scanalati in acciaio 
inossidabile

MK1 / 5  / 26   /  4 / 5 / xx

Modello

Foro Ø D1 H7

       Foro Ø D2 H7

Temperatura di esercizio:
-30 bis +120°C

Velocità: fino a 20.000 1/min.,
oltre 20.000 1/min. in esecuzione 
equilibrata

Accoppiamento con gioco:
accoppiamento albero/scanalato 
da 0,01 a 0,08.

Durata: se utilizzati correttamente 
come descritto nelle indicazioni tecniche, 
gli accoppiamenti hanno lunga durata 
e non richiedono interventi di manutenzione.

Soluzioni speciali: come altri accoppiamenti, 
sedi per chiavetta, materiali speciali e soffietti 
sono disponibili in tempi brevi.

0,5 0,05 14 6,5 1-3 2 1xM2 1,5 50 0,4 0,1

1 0,1 10 1-5 3 1xM2,5 1,8 70

TKN A B C D1/2 D1/2 E F Jges CT Valori max.

Serie
Momento to

rce
nte nominale [N

m]

Lunghezz
a to

tale 

 

[m
m]

Diametro
 este

rno 

[m
m]

Lunghezz
a acc

oppiamento 

    
    

    
    

   d
ello

 sc
analato 

 

[m
m]

Foro sp
ecia

le da Ø a ØH7

 
 

 

   
[m

m]

Foro st
andard H

7

[m
m]

Viti 
di a

rre
sto

 D
IN

 916

Pass
o

[m
m]

Mom
en

to d
’ine

rzia
    
   

   
   

   
   

  
[gcm

2 ]

Rigid
ez

za
 a c

urv
atu

ra 

   
   

   
   

   
   

  
[N

m/ra
d]

Ass
iale

[m
m]

Peso
 ca

. 

[g]

Laterale 
   

   
   

   
   

   
   

   
   

    
   

   
 

[m
m]

Angolare   
   

   
   

   
   

   
   

   
    

   [G
radi]

20 280

5 0,5 6,5 3-9 6 1xM3 210

26 170 0,6 0,25 2

22 1,3 510 0,4 0,15 1

10 3-9 6 1xM3 1,8 380

28 2 320

15
24

19 7,5 3-12 6/10 2xM3 2
4,7 12 750

29 5,5 14 700 0,7

26 15 22 1200

20 3-16 6/10 2xM4 2,5 18 24 1300 0,6 0,2 1,5

35 20 26 1200

45
37

32 13 6-22 10 2xM5 3,5
65 54 7000 0,7 0,2 1,5

45 70 58 5000 1

100 10
43

40 15 6-28 10 2xM6
180 106 9050 1

53 220 114 8800

Chiavetta di smontaggio
integrata da diametro
foro 4 H7.

23 15

20 5

4

1,0 6,525 15

1,5

2,0 1131 25

4,5

2

2

4

7

6

1,3 6

1,2 6

1,1 6

0,4 5

0,1 1 1

0,4 0,15 1

0,4 0,15 1

0,5 0,2 1,5

0,5 0,2 1,5

0,6 0,25 2

0,5 0,15 1,5

0,2 1,5

0,5 0,15 1,5

0,7 0,25 2

0,25 2

0,2 1,5

1,2 0,3 2

8



Caratteristiche
•  Senza gioco e con rigidezza a torsione
•  Compensazione degli errori di parallelismo
•  Accoppiamento dinamico tramite scanalato 
   con vite di arresto
•  Per applicazioni caratterizzate da dinamica elevata
•  Momento d’inerzia ridotto

Esempio di composizione 
della sigla:

C

G

Ø
D

1
H

7

H-1

G

C
E DIN 912

A-1

Ø
D

2
H

7

F

PFN DIN 6885 su richiesta

Standard

25 12 2,6 280 0,4 0,15

5 3-7 6 M2 3 15 2,8 9 210 0,5 0,2 1,5

31 18 3 9 170 0,6 0,25

27 14 3 9 510 0,4 0,15 1

10 3-7 6 M2 4,5 3 17 3,4 10 380 0,5 0,2 1,5

33 20 3,6 11 320 0,6 0,25

15
30

11 3-8 M2,5 3,5
14,5 8,5 22 750 0,5 0,15 1,5

35 19,5 9,5 24 700 0,7 0,2 1,5

35 17 25 36 1200 0,5 0,15 1,5

20 3-12,7 6/10 M3 8 4 22 27 38 1300 0,6 0,2 1,5

44 26 29 40 1200 0,7 0,25

45
46

16 5-16 10 M4 10 5
23,5 100 74 7000 0,7 0,2 1,5

54 31,5 108 78 5000 1 0,25

100
50

40 16 5-24 10 M4 15 5
27,5 160 120 9050 1

60 37,5 205 130 8800 1,2 0,3

   
  

 
 

 
 

   
   

   
   

   
   

  

Serie

Lunghezza totale (mm)

(scanalato diviso) optional

MK2 / 5  / 25 / H  /  4 / 5 / xx

Modello

Foro Ø D1 H7

Foro Ø D2 H7

KN A B C D1/2 D1/2 E F G H ges CT Valori max.

Temperatura di esercizio:
da –30° a +120°C

Velocità:  fino a 10.000 1/min.,
oltre 10.000 1/min. in esecuzione 
equilibrata

Accoppiamento con gioco: 
accoppiamento albero/scanalato 
da 0,01 a 0,05.

Durata:  se utilizzati correttamente come 
descritto nelle indicazioni tecniche, 
gli accoppiamenti hanno lunga durata 
e non richiedono interventi di manutenzione.

Soluzioni speciali: come altri accoppiamenti, 
sedi per chiavetta, materiali speciali e soffietti 
sono disponibili in tempi brevi.

Materiale:
Soffietto in acciaio legato a elasticità 
elevata, scanalato AL

Costruzione:
Con scanalato con vite d’arresto 
e una vite laterale, DIN 912.

Serie
Momento to

rce
nte nominale [N

m]

Lunghezz
a to

tale  
    

    
   [

mm]

Diametro
 este

rno    
    

    
    

 [m
m]

Lunghezz
a acc

oppiamento 

    
    

    
    

    
dello

 sc
analato    

[m
m]

Foro
 sp

eci
ale

 da
 ø a 

ø H7  
    

    
[m

m]

Foro st
andard H

7    
    

    
   [

mm]

Viti 
DIN

 912    
  

Interass
e    

    
    

    
    

    
    

  [m
m]

Pass
o    

    
    

    
    

    
    

    
  [m

m]

Lunghezz
a di in

se
rim

ento    
   [

H]

Momento d’in
erzi

a    
    

    
[gcm

2 ]

Peso
 ca

.   
    

    
    

    
    

    
    

   [
g]

Rigidezz
a a cu

rva
tura    

[N
m/ra

d]

Ass
iale    

    
    

    
    

    
    

    
[m

m]

laterale    
    

    
    

    
    

    
   [

mm]

Angolare    
    

    
    

    
    

   [
Gradi]

T J

2

2

2

28

30

40 13

9

9

19

32

25

15

15

10

1,5

4,5

2,0

0,5

1,0

6

4,5

6

9 1

1

2

0,2 1,5

Optional (H)
Scanalato diviso

Esecuzione 
speciale Es. 
scanalati in 
acciaio 
inossidabile

Giunto – Modello MK 2 –
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Informazioni tecniche



50

Tipi speciali

Per necessità particolari che richiedono l’installazione di attuatori compatti tipo KR con caratteristiche speciali,
contattare THK.

THK è in grado, infatti, di fornire soluzioni e tipi diversi rispetto a quanto descritto nel presente catalogo (es. altri
passi, lunghezze ecc.).
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Foglio tecnico per l’attuatore compatto tipo KR

Elaborato da

Azienda

Contatto

Via

CAP / Città

Descrizione dell’applicazione:

Asse X Y Z

Posizione di montaggio (orizzontale, verticale, obliqua)

Lunghezza della corsa mm

Velocità max. m/sec 

Accelerazione max m/sec2

Massa in movimento kg 

Carico assiale N 

Precisione di posizionamento mm 

Ripetibilità mm 

Se possibile, tracciare di seguito lo schema dell’applicazione

Fornire i seguenti optional:

- Soffietto - Flangia motore (specificare le quote di accoppiamento)

- Lamierino di copertura - Accoppiamento

- Sensori di prossimità induttivi

- Fotosensori

- Rotaia per sensori, angolo d’indessaggio

Data

Tel.

Fax



Informazioni per l’uso
• Precauzioni per la manipolazione del carrello
Alcune parti del carrello sono componenti meccanici di precisione e come tali è necessario maneggiarli con la massima cura onde evitare urti o colpi accidentali.

• Fori laterali per nippli ingrassatori
I fori ai lati del carrello per nippli ingrassatori non sono totalmente passanti per evitare l’ingresso di agenti esterni contaminanti. Per utilizzare tali fori e montare nippli ingrassato-
ri, contattare THK che provvederà direttamente all’installazione dei nippli. Notare che i fori ai lati del carrello sono creati solo per uso con nippli ingrassatori e non è possibile uti-
lizzarli per altro scopo.

• Reinstallazione del carrello   
Se è necessario rimuovere i carrello dalla rotaia, eseguire la reinstallazione con la massima cura e senza sforzare sulla rotaia stessa. THK consiglia di utilizzare l’apposita falsa-
guida. Per ulteriori informazioni, contattare THK.

• Compatibilità chimica
Se le guide sono utilizzate in ambienti dove è richiesto l'uso di liquido refrigerante o altre sostanze chimiche, prestare particolare attenzione alla compatibilità con la parte interna
del carrello. Per ulteriori informazioni e la scelta del lubrificante più adatto, contattare THK.

• Temperatura di funzionamento
Alcune parti del carrello sono realizzate con materiali speciali. La temperatura massima di esercizio delle guide lineari tipo SNR/SNS è 80°C.

• Lubrificazione
È importante scegliere il tipo di lubrificante in base alle condizioni d'uso. Se il sistema è operativo in ambienti speciali, quali zone esposte a escursioni termiche o vibrazioni con-
tinue, camere protette o isolate, si consiglia di utilizzare lubrificanti specifici. Per ulteriori informazioni, contattare THK.

!

THK GmbH
Sede centrale europea
Ufficio di Düsseldorf
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